Chaine d’énergie et chaine d’information

Fiche activité _
du microrobot

6‘%& 4 Identifier les matériaux, les flux d’énergie et d’informations sur un objet et décrire les transformations qui s'operent

Les chaines d’information et d’énergie de microrobot

chaine é Acqueérir : Fonction qui permet de prélever des informations a I'aide de capteurs. h
d’information . , . . v , : A
Traiter : C'est la partie commande composée d’un automate ou d’un microcontroleur.

Communiquer : Cette fonction donne les ordres de commande a la chaine d’énergie et

\ apporte des informations a I'utilisateur y
chaine ¢/ Alimenter : apporter 'énergie nécessaire au systéme N\
d’énergie Stocker : certains objets doivent pouvoir stocker de L’énergie en vue de la restituer

Distribuer : commander, contrdler et répartir la quantité d’énergie nécessaire

Convertir : transformer une énergie en une autre nécessaire a |'effet attendu

\. Transmettre : transporter I'énergie d’un lieu a un autre Y,
-

Compléter le schéma :
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Fiche activité Chaine d’énergie e.t chaine d’information
du microrobot

@‘/6& 4 Identifier les matériaux, les flux d’énergie et d'informations sur un objet et décrire les transformations qui s'operent
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