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C. JEZEGOUC. JEZEGOU

Exercice 1 :
MicroRobot doit avancer pendant 3 
secondes puis tourner à droite à 
angle droit. Après ce virage le robot 
doit reculer pendant 1 seconde puis 
s'arrêter.

Exercice 2 :
A vitesse normale (la vitesse par défaut) le robot avance 2s, s'arrête 
5s puis recule 3s. Il réalise ce trajet complet 2 fois, au troisième tour 
au lieu de reculer,  il tourne à droite (90° ) avance 5 s puis s'arrête.
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Exercice 3 :
A vitesse normale (la vitesse par défaut) le robot avance 5 secondes puis tourne à gauche à 90°. 
Après avoir réalisé ce cycle 3 fois il s'arrête 2 secondes puis recule pendant 6 secondes puis s'arrête.

Saisissez le programme dans Picaxe Programing Editor, mettez votre nom en ciquant sur label. Faire une copie 
d'écran et coller sur un document texte. Enregistrer ce document (nom de fichier robot_prenom) dans votre 
dossier perso puis déposer une copie sur le cartable en ligne dans le dossier evaluation robotique,
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